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У збірнику наводяться тези доповідей Всеукраїнської науково-технічної конференції 

студентів і молодих учених “Наука і сталий розвиток транспорту 2024”, в яких розглянуті 

питання раціонального використання енергетичних ресурсів, створення нових та 

удосконалення існуючих технологічних процесів, вирішення екологічних та економічних 

проблем сучасного виробництва для забезпечення конкурентоспроможності продукції на 

світовому ринку 
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стендів дозволяє швидко та ефективно проводити випробування з мінімальним втручанням 

людини. 

6. Контроль якості та впровадження сучасних методів контролю якості, 

включаючи вимірювальні системи, ультразвукову та рентгенівську діагностику для 

виявлення можливих дефектів. Контроль повинен проводиться на всіх етапах виробництва: 

від обробки деталей до завершального складання. 

7. Упаковка і логістика. 

Загалом, технологічне забезпечення складання гідроциліндрів є важливим етапом 

проекту, що визначає якість, надійність та ефективність кінцевого продукту і спрямоване на 

інтеграцію передових технологій, які дозволяють покращити якість продукції, знизити 

собівартість і підвищити конкурентоспроможність на ринку. 
 

ДОСЛІДЖЕННЯ КІНЕТИКИ ГРАВІТАЦІЙНОГО РУХУ МАТЕРІАЛЬНОГО ТІЛА 

ПО КРИВОЛІНІЙНІЙ ТРАЄКТОРІЇ СПУСКА В КОНЦЕНТРИЧНОМУ ЖОЛОБІ  

В УМОВАХ НАПІВРІДИННОГО ТЕРТЯ 

Мальченко С.Р., керівник доц. Зданевич С.В. 

Дніпровський державний аграрно-економічний університет 

 

Гравітаційний рух по похилим жолобам широко використовується при транспортуванні 

твердих тіл, сипучих матеріалів в різних галузях техніки. 

Досліджується рух матеріального тіла заданої форми по криволінійній просторовій 

похилій траекторії спуска в жолобі неповного концентричного перерізу під дією сили ваги за 

умови напіврідинного тертя. 

Траса спуска складається з п'яти ділянок розгону (одного прямого і чотирьох вигнутих з 

постійним радіусом кривизни) і забезпечує напрямок руху зі спіральним віражами. Вода, яка 

подається на трасу спуска, використовується як середовище, за допомогою якого 

регулюється швидкість руху і забезпечуються гальмування і кінцева зупинка тіла. 

Розрахункові параметри траси спуска: перепад висот 9,4 м; довжина 53 м; радіус 

кривизни вигнутих ділянок 3 м; середній нахил траси 17,74%; діаметр жолоба 0,84 м.  

Для орієнтованих розрахунків граничних швидкісних режимів руху прийнятий мінімальний 

приведений коефіцієнт опору (напіврідинного тертя) при ковзанні тіла по трасі рівним  

fmіn = 0,1. Середня швидкість спуска 6,8 м/с; швидкість на початку ділянки гальмування  

9,1 м/с. Для тіла масою 60…95 кг час спуска 12…16 с. 

Геометрія траси спуска та жолоба з урахуванням швидкості ковзання повинна 

забезпечувати стійке положення тіла в процесі його руху (без перекидання, зіткнень зі 

стінками жолоба та інших небезпечних ситуацій).  

Рух тіла в поперечному напрямку в концентричному жолобі при зміні напрямку вигину 

траси походить з деякого початкового положення на поверхні жолоба, що характеризується 

кутом зсуву і швидкістю. При зміні напрямку кривизни траси відцентрова сила інерції 

змінює свій напрямок, і створюються умови для відриву тіла від поверхні жолоба та його 

перекидання. 

Складено розрахункову схему для визначення перекидаючого моменту та опорної 

реакції (для випадку зміни напрямку вигину траси) при ковзанні тіла по внутрішній поверхні 

жолоба в поперечному напрямку. 

Виконано порівняльну оцінку максимальних перевантажень на тіло, що виникають при 

його русі зі змінною швидкістю і напрямком, у точках траєкторії спуску та їхньої тривалості 

з нормами безпеки. 

 

  


