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Abstract 

Aim of work is study of possibility of segmentation methodic optimization, that is 

basic on threshold idea. Authors made mathematical forms and compare about their 

effectiveness on different areas. Global threshold, semi threshold, multilevel 

thresholding, variable threshold, threshold selection by maximizing between-class 

variance, threshold selection using a simple image statistic methods will be studied in the 

conference. Global threshold is effective on clear area; semi threshold can be used as 

additional filter; multilevel thresholding is good for situation with different types of 

objects; variable threshold effective to images with local bimodal diagram; threshold 

selection by maximizing between-class variance it is method without supervisor; simple 

statistic method is good for images with low resolution. 
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Розглянемо загальний випадок. 

Нехай  є джерелом зображення; [h,k] – дальність (довжина, глибина, 

діапазон) порогу; порогове значення . Тоді, характеристичні функції  

 та  можуть бути використані для виділення 

об’єкту (зверху або знизу). 

І, в підсумку можемо записати .  

 

Розглянемо напівпороговий випадок. 

Напівпоріг – це частковий випадок. Піксел зі значенням, що лежить в певному 

околі/діапазоні порогу присвоюється значення порогу. У цьому випадку поріг 

 є більшим діапазону значень [h,k] і визначається як: 

 

 
Напівпороговий поділ зображення над нескінченними множинами  і 

 задано за допомогою порогу:  і   

відповідно. 

Альтернативно напівпорогове зображення можна подати як виключення в 

заданому діапазоні границі із подальшою заміною х на 0. 

 
За потреби можна створити псевдо зображення на множині Х, що містять тільки 

пікселі, що належать граничному проміжку: 

 
 

Розглянемо багаторівневий випадок 

Обидва попередні випадки базуються на припущенні, що зображення місить фон 

і один тип об’єктів. Однак, для випадку коли зображення може містити кілька типів 

об’єктів застосовують багаторівневу порогову сегментацію. Наприклад, якщо 



гістограма зображення містить три піки, тоді зображення можна сегментувати за 

допомогою двох порогів.  

Для цього визначимо функцію  за допомогою 

 

 
Поріг зображення  може бути обчислений сума f та а: 

 
тут  - це операція відкривання, що визначається як . 

 

Дискусія. 

В виступі планується висвітити поріг на основі ймовірності, середнього і 

стандартного розподілу, максимізації міжкласової дисперсії та використання 

статистики зображення. У роботі показано ефективність застосування різних 

підходів для однакових та різних задач. 
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